




















경량화를 위해 선택한 모델
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* Lee, Michelle A., et al. "Making sense of vision and touch: Self-supervised learning of multimodal representations for contact-rich tasks.“ 2019 International Conference on Robotics and Automation (ICRA). IEEE, 2019.





2-class 모델 테스트 분석







<사용자측이미지>
• 헬멧 착용 여부
• 전방 주시 여부

<도로측이미지>
• 보도 주행 여부
• 전방 보행자 추돌 위험 감지

• 여러 상황을 동시다발적으로 고려하여
다양한 요소들로 이루어진 안전사고의
효과적 예방 기대

• 모든 퍼스널 모빌리티로의 확장 가능성

• 교차로 인식을 통한 사고 예방

• 어두운 환경에서도 사용 가능하도록 성능 개선

공유킥보드 안전 사고 예방을 위한
도로 / 사용자 측 이미지 활용 사고 예방 시스템
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